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RADAR DE PROXIMIDADE DUAL aorwm

PARA PORTA AUTOMATICA DE VIDRO
s RADAR DE PROXIMIDAD DUAL
PARA PUERTA AUTOMATICA DE VIDRIO

7R RADAR DE PROXIMITE DUAL
POUR PORTE AUTOMATIQUE EN VERRE

EN DUAL PROXIMITY RADAR
FOR AUTOMATICDOOR
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AREA DE DETECCAO s AREA DE DETECCION 7R ZONE DE DETECTION  en DETECTION AREA
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EN INFRARED / AIR

INFRAVERMELHOS /AIR s INFRARROJO /AIR  rr INFRAROUGE / AIR
A:2.2m A:22m A:22m

Angulo Profundidade: +6°  Angulo profundidad:+6°  Angle profondeur:+6°
Sensibilidade: L Sensibilidad: L Sensibilité: L

[0 Pontos emissores W Pontos emissores - podem ser eliminados -~ ----

ES Puntos Emisores ES Puntos Emisores - puedeb ser eliminados

FR Points d'émission FR Points d'émission - peut étre éliminé

EN Emitting spots EN Emitting spots - can be eliminated
MICROONDAS /RADAR s MICROONDAS / RADAR

rr MICRO-ONDES / RADAR

A:2.2m
Depth Angle :+6°
Sensivity: L

Area de detecdo
ES Area de deteccién ! ! ! !
FR Zone de détection | | | e
EN Detection Area ; ‘ ; ‘

2 ! 0 1 7 M
e MICROWAVE / RADAR

Altura da montagem(A): 2.2m  Altura de montaje(A): 2,2 m
Ajuste Vertical: +35¢ Ajuste Vertical: +35¢
Sensibilidade: H Sensibilidad: H

Velocidade detecdo: 50mm/seg. Velocidad deteccién: 50mmy/seg.

Sensibilité: H

Hauteur de montage(A): 2,2 m Mounting height(A): 2.2m
Réglage de I'angle: +35°

Vitesse détection: 50mm/sec.

Area de deteccdo ampla Area de detecgdo estreita

Vertical ad justment an gI 350 ES Area de deteccion amplia S Area de deteccion estrecha

Sensivity: H
Speed Detection Object: 50mm/sec.

FR Zone de détection étroite
EN Narrow detection area

FR Zone de détection large
EN Wide detection area

Furos para fixacio
£s Aqujeros de montage Potenciometro de Sensibilidade de Radar
FR Trous de montage £S Potenciometro de Sensibilidade de Radar
Conector EN Mounting holes FR Potentiomeétre de sensibilité du Radar
£s Conector EN Microwave Sensivity Screw .
iR Connecteur Ferramenta para ajustes
£s Herramienta de ajuste

EN Connector

el (=

Indicador de Funcionamento

b=

FR Outil de réglage
EN Adjustment Tool

£S Indicador de Funcionamento
FR Indicateur de fonctionnement

/@\

EN Operation Led Indicator J

&) /@_@ : Interruptores DIP
P

g

Ajustes de Largura da drea de dete¢do /
£s Ajuste de Anchura de area de deteccion

FR Réglage de la largeur de zone de détection

EN Detection Area width adjustment screw - AIR

Janela de detecio
£s Ventana de deteccion
FR Fenétre de détection
EN Detection Window

£S Interruptores DIP

FR Commutateurs DIP
EN DIP Switches

Ajuste de profundidade de detegdio

£s Ajuste de dngulo de profundidade

FR Réglage de I'angle de profondeur

EN Depth Angle Adjustment Screw - Microwave

CARACTERISTICAS TECNICAS &5 AREA DE DETECCION

7R ZONE DE DETECTION  en TECHNICAL DATA

ALTURA DE INSTALACAO ~ 2~3.5m NIVEL DE PROTECAQ IP54  SAIDA DE SINAL NO/NC  CORRENTE EM STANDBY 70mA (12V)
ES Altura de Montaje ES Grado de proteccion £S Salida de Sinal ES Corriente en Standby

FR Hauteur de Montage FR Degré de protection FR Sortie de signal FR Courant en Veille

EN Mounting Height EN Degree of Protection EN Signal Output EN Standby Current

CORRENTEDEFUNC.  78mA (12V) TEMPO DE APRENDIZAGEM 15 seg. ALIMENTACAO AC/DC12-24V  TEMPERATURA FUNC. -250~450
ES Corriente de Funcionamento ES Tiempo de Aprendizaje 15 sec. ES Alimentacién ES Temperatura de Funcionamiento

FR Courant de fonctionnement FR Temps d'apprentissage FR Alimentation FR Température de fonctionnement

EN Working Current EN Learning Time

EN Power Supply EN Operating Temperature

SENSOR INFRAVERMELHOS s SENSOR INFRARROJO  rr CAPTEUR INFRAROUGE  en INFRARED SENSOR

TIPO DE INFRAVERMELHOS ~ 850mm ANGULO DE PROFUNDIDADE  -6°~6° TEMPO DE ESPERA DE SAIDA 1 seq. TEMPQ DE RESPOSTA < 0.3 seq.
ES Tipo de infrarrojo ES Angulo de profundidad ES Tiempo de espera de salida 1sec. ES Tiempo de respuesta <0.3 sec.
FR Type infrarouge FR Angulo de profundidad FR Temps d'attente de Sortie FR Temps de réponse
EN Infrared Type EN Depth Angle EN Output Old Time EN Response Time
SENSOR MICROONDAS  es SENSOR MICROONDAS  Fr CAPTEUR MICRO-ONDES  ev MICROWAVE SENSOR
TIPO DE MICROONDAS ~ -6° ~+6° ANGULO DE PROFUNDIDADE 250~ 45° TEMPO DE ESPERA DE SAIDA 1 seq.
ES Tipo de microondas ES Angulo de profundidad ES Tiempo de espera de salida 1sec.
FR Type de micro-ondes FR Angulo de profundidad FR Temps d'attente de Sortie
EN Microwave Type EN Depth Angle EN Output Old Time
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INSTALACAO

a. Cologue 0 modelo de montagem na posicéo pretendida.

b. Faga dois furos de montagem de 3 mm de acordo com o modelo.
¢. Para passar o cabo, faga um furo de 8 mm.

d. Remova o modelo de montagem e fixe o sensor.

ts PASOS DE INSTALACION

a. Coloque la plantilla de montaje en la posicion deseada.
b. Perfore dos orificios de 3 mm seguin la plantilla.

¢. Para pasar el cable, perfore un orificio de 8 mm.

d. Retire la plantilla de montaje y fije el sensor.

CONEXOES &5 CONEXIONES R CONNEXIONS en TERMINAL

fR ETAPES D'INSTALLATION

a. Placez le gabarit de montage a l'emplacement souhaité.
b. Percez deux trous de 3 mm selon le gabarit.

¢. Pour faire passer le cdble, percez un trou de 8 mm.

d. Retirez le gabarit de montage et fixez le capteur.

e INSTALLATION STEPS

a. Place the mounting template at the desired mounting position.
b. Drill two 3mm mounting holes according to mounting template.
¢. To pass the cable through the header, drill a wiring hole of 8mm.
d. Remove the mounting template and fix the sensor.

INDICADOR DE FUNCIONAMENTO s INDICADOR DE FUNCIONAMENTO

ALIMENTAGAO FRINDICATEUR DE FONCTIONNEMENT en OPERATION INDICATOR .. ..
i —20 ES ALIMENTACION AZUL PISCA ES Azul parpadeantt Aprendi ES Aprendiend v Y
n LU s 2 Ranc FR POWER SUPPLY FR Bleu clignotant EN Blue Blinking FEApprentissa e EN Learning ﬁﬁ
PRETO ES Negro FR Noir EN Black ——O 12:24V/ ©\ poweR SUPPLY g&"fﬂ%\?y/llfl"ﬂfiﬂﬂ ?Eflg(,gﬁotm/fm?"dﬂf 55 Dg\fﬂd" micr 0%7105{ T
aune ellow etection micro-onaes icrowave Detection
AMARELO ES Amarillo FR Jaune EN Yellow NC SAIDA MICROONDAS FV}{I;MELH%\E%R(J jo lF)Etle)cg(io (nfrql?ermelhos EESN li‘e.telgddn Infrarojos
tect] tecti
M VERDEES Verde FR Vert EN Green O NO ES SALIDA MICROONDAS VERZ%gEé’S Verdee Sem i):t(elczgzin E(;’gfizggsetecdéln’ = |
FR SORTIE MICRO-ONDES FR Vert EN Green FR Aucune détection EN No Detection i
CINZA S Gris FR Gris EN Grey om EN MICROWAVE OUTPUT gﬂ”ﬂﬁo PISCA ES /ﬁloéo g%r alzleante lF)'gt.DInfmv. fe’mi(roondas E; DeEtN lzfmr. tj,/ ﬁicroondaﬁ Elm
. ouge cli ed Blinking étec. infrar. et micro-ondes EN Air and Microwave Det. !
o U o o) SDAIERAVERMELHOS e i %t a0 O
7 ES Azul FR Bleu EN Blue AMARELO PISCA ES Amarillo Parpadeante Instalagdo muito baixa ES Instalacion demasiado baj 1
) FR SORTIE INFRAROUGES R Jaune cignotant EN Yelow Binking  FR Instaltion trap basse €N Instalition height to/w |2 LEL W T ]
IEM LARANJA €S Naranja FR Orange EN Orange COM _/* EN AR OUTPUT VERMELHO PISCA ES Rojo Parpadeante Problema no sensor £5 Problema del sensor _I'-:.]
FR Rouge ¢ EN Red Blinking__FR Problem r EN Sensor Problem !

AJUSTES NA AREA DE DETECCAQ &5 AJUSTES EN LA AREA DE DETECCION rr REGLAGES EN ZONE DE DETECTION  ex DETECTION AREA ADJUSTMENTS

FUN(AYJI “LOOKBACK”
£s FUNCION “LOOKBACK”
FR FONCTION “LOOKBACK”

Sensor

a0 0 d eN LOOKBACK FUNCTION
1500 1500 Quando a distdncia (X) € elevada, pode usar-se a fun¢do “lookback”
ES Cuando la distancia (X) s alta, se puede utilizar la funcion “lookback”

500 -500 2500 500 -500 2500 500 500 [mm] FR Lorsque la distance (X) est élevée, la fonction « lookback » peut étre utilisée

EN SHALLOW FR SUPERFICIEL SUPERFICIAL ( m \ PROFUNDO FR PROFONDE EN DEEP EN When thecistance 1 s highthe“ookback” uncton an be used
+ /\ Nota/Note
PROFUNDIDADE INFRAVERMELHOS \SE5 — o et - Z>0mm
£S PROFUNDIDAD INFRARROJOS Chéo/ Suelo 2. SeX> 100mm, CERIFIQUE-SE QUE Y<100mm
FR PROFONDEUR INFRAROUGES Sol / Floor ES Cuando X > 100mm, asegtirese de que ¥ < 100mm
N AIR DEPTH FR Lorsque X > 100 mm, assurez-vous que Y < 100 mm
_S—_ﬁ EN When X > 100mm, make sure Y < 100mm
7

PROFUNDIDADE MICROONDAS LARGURA INFRAVERMELHOS LARGURA MICROONDAS
£s PROFUNDIDAD MICROONDAS £s ANCHO INFRAR0JOS £s ANCHO MICROONCAS
FR PROFONDEUR MICRO-ONDES FR LARGEUR INFRAROUGES FR LARGEUR MICRO-ONDES
EN MICROWAVE DEPTH EN AIR WIDTH R EN MICROWAVE WIDTH

0mm.
01112 ™

SUPERFICIAL PROFUNDO
FR SUPERFICIEL FR PROFONDE — @ — @ ESTREITO ES FSTRECHO
EN SHALLOW ) EN DEEP é FR ETROIT EN NARROW
N . e~ -
300 — — 400 [ Podem ser eliminados
P N ES Pueden ser eliminados o @ oo @ AMPLO FR LARGE EN WIDE
) Q FR Peut étre éliminé
) 50/ \450 EN Can be eliminated L R

SENSIBILIDADE MICROONDAS ( CONFIGURA(ﬁES DO INTERRUPTOR DIP es AJUSTES DEL INTERRUPTOR DIp P | THETI
£s SENSIBILIDAD MICROONDAS FR REGLAGES DU COMMUTATEUR DIP e\ DIP SWITCH SETTINGS
FR PROFONDEUR MICRO-ONDES L H
EN MICROWAVE SENSITIVITY N Sensibilidade Temporizador de presenca Saida infravermelhos
Altura d " 22 - T ; ; ES Sensibilidad ES Temporizador de presencia ES Salida infrarrojos
%r a ‘am ontag em. z.cm g N .| |FRSensibilité FR Minuterie de présence FR Sortie infrarouge
Es Altura de montaje | | | | | | EN Sensitivity EN Presence timer EN Infrared Output
FR Hauteur de montage 500 | ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
£N Mounting height BN |;||;| E||;| E|E| E|E| E||;| E||;| |;|E| E”j |;| E|
Ajuste Vertical: +35°0 R Ny
5 ! | | » 1 H L | | 12 12 12 12 (3 4 3 4 3 4 3 4 5 5
iy 569{?97 dg_' atnglet | 1000 |— i I e : LOW MDDLE HIGH  S-HIGH |30seq. 60seq. 180seg. 600 seg. NO NC
ertical agjustmentangie S . s :_14' 7777777 o o 2m~3m  2m~3m 2.5m~3.2m 3m~3.5m sec. sec. sec. sec. PRESENCE ACTIVE-PRESENCE
- ESTREITO ES ESTRECHO T Ajustedeacordo comaalturade | Apds o tempo de presenga, aporta | Sensor infravermelho funciona como
FR ETROIT EN NARROW [mm] e — montagem e a sua avaliagdo de risco.| fecha automdticamente. “Presen¢a” ou “Ativo + Presen¢a”
— AMPLOFR LARGEEN WIDE 1000 500 0 500 1000 ES Configure seguin la altura de montaje y | ES Después del tiempo de presencia, la | ES Sensor infrarrojo funciona como
su evaluacion de riesgos. puerta se cierra automdticamente. “Presencia” o “Activo + Presencia”
Declaragdo do fabricante: FR Déclaration du fabricant : A FR Réglez en fonction de fa hauteur de FR Aprés le temps de présence, la porte | FR Capteur infrarouge fonctionne comme
-Este produto deverd ser instalado por um profissional. - Ce produit doit étre installé par un professionnel. montage et de votre évaluation des risques. | se ferme automatiquement. «Présence » ou « Actif + Présence »
-Leia este manual cuidadosamente, antes de proceder @ -Lisez attentivement ce manel avant de procéder a linstallation. | EN Set according to the mounting height| EN After presence time, door will close | EN Infrared Sensor works as
e pidito desingseaporasdecoerautomtas, i pos Fosnessoes dapmiatone " | andyour ik assessment. automatically “Presence” or “Adive + Presence”

ndo use para outro tipo de aplicages.

-Ao instalar o sensor, verifique que ndo hd trdfego perto da

drea de detegdo.
ES Declaracion del fabricante:

-Este producto debe ser instalado por un profesional.

-Lea este manual cuidadosamente antes de proceder a la

instalacidn.

-Lors de linstallation du capteur, assurez-vous qu'il n'y a pas de

circulation a proximité de la zone de détection.

EN Manufacturer's Statement:
-This product must be installed by a professional.

-Read this manual carefully before proceeding with the

installation.

~This product is intended for automatic sliding doors, do not use

Fungéo de auto reparagdo
ES Funcidn de autorreparacidn
FR Fonction d'auto-réparation

EN Self-Healing Function

Quando hd uma alteragdo na drea de deteccdo dos infra-vermelhos, o sensor ird aprender
anova situagdo como novo plano de fundo, de acordo com o temporizador de presenga.
ES Cuando hay un cambio en el drea de deteccion infrarrojo, el sensor aprenderd la nueva
situacion como nuevo plano de fondo de acuerdo con el temporizador de presencia.

FR Apres le temps de présence, la porte se ferme automatiquement.

~Este producto estd destinado a puertas correderas
automdticas, no utilice para otro tipo de aplicaciones.
-Alinstalar el sensor, compruebe que no hay trdfico cerca

for other types of applications. )
-When installing the sensor, make sure there is no traffic near the
detection ared.

EN Lorsque la situation de la zone de détection infrarouge est modifiée, le capteur apprendra
la nouvelle situation comme nouvel arriére-plan, en fonction de la minuterie de présence.

del drea de deteccion.
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