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Por favor, leia atentamente o manual antes da instalacdo e uso. A instalacdo do seu novo sistema de abertura de portas deve ser realizada por uma
pessoa tecnicamente qualificada ou licenciada. A tentativa de instalar ou reparar o dispositivo de abertura da porta sem qualificaco técnica
adequada pode resultar em ferimentos graves, morte e / ou danos materiais.




0s dados descritos neste manual s@o puramente indicativos. A
Move Automation reserva-se no direito de o modificar a
qualquer momento.

0 fabricante reserva-se no direito de modificar ou actualizar o
produto sem aviso prévio. Possiveis imprecisdes ou erros neste
manual serdo corrigidos na proxima ediéo / revisdo.

Ao abrir a embalagem certifique-se que o produto estd intacto.
Recicle os materiais sequndo as normas em vigor.

Este producto s pode ser instalado por um técnico qualificado.
A Move Automation declina qualquer responsabilidade por
danos pessoais ou materiais resultantes de uma instalagdo
incorrecta do equipamento ou a sua ndo conformidade com a
norma vigente (Ver Directiva de Mdquinas).
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P AVISOS GERAIS
Importante: Leia atentamente este manual antes da instalacao. Este manual é parte integrante do seu
produto, guarde-o para consulta.

A . Ainstalacdo da porta automatica deve ser confiada a um instalador profissional, de acordo com a legislacdo local.

PRECAUCOES DE SEGURANCA
. Alinstalacdo e os ajustes devem ser realizados de acordo com o Manual de Instalacdo.
. A negligéncia na instalagao e manutencdo pode causar acidentes como incéndio, choques elétricos ou quedas.

. Durante a instalacdo, nunca permita que os pedes passem pela porta automatica ou se aproximem do local de
trabalho. Porque qualquer ferramenta ou peca que caia durante a instalagao pode causar ferimentos aos pedes.

. Nunca remodele as pegas, caso contrdrio poderao ocorrer incéndios, choques elétricos ou quedas.

.Nunca utilize energia para além da voltagem ou frequéncia estipulada, caso contrdrio poderao ocorrer incéndios ou
choques elétricos.

. 0 sensor deve ser ajustado para garantir que a drea de abertura da porta fica totalmente no alcance de detecéo do
sensor, sem qualquer drea cega. Se o alcance de detecao for demasiado pequeno ou tiver uma drea cega, a porta
podera colidir ou apertar pedes, causando ferimentos.

. Instale uma fotocélula para garantir o alcance de dete¢do da zona de passagem da folha da porta, caso contrdrio os
pedes poderdo colidir ou ser esmagados pela folha da porta, causando ferimentos.

. Nunca utilize a porta em locais sujeitos a humidade, vibragao ou gases corrosivos, caso contrdrio poderd provocar
acidentes como incéndio, choques elétricos ou quedas.

. Certifique-se de que existe um espaco de mais de 30 mm disponivel quando a porta € aberta, caso contrdrio, s seus
dedos poderao ser esmagados pela folha da porta e pela coluna vertical, causando ferimentos.

. Nunca desligue a alimentagao quando a porta estiver em funcionamento, caso contrdrio podera causar ferimentos
nos pedes.

. Por favor, utilize autocolantes a sinalizar as folhas das portas, para evitar ferimentos ao pedo que perdeu a folha da
porta de vista.

. Nunca instale um dispositivo elétrico com capacidade >DC24V 300mA no automatismo, caso contrdrio poderd
provocar um incéndio.

OUTRAS PRECAUCOES

Nunca utilize uma folha de porta que exceda o peso especificado, caso contrdrio, causard uma falha.
Acerca das baterias:

- Utilize-as apds carregar durante 24 horas.

- Avida dtil das baterias é de 2 a 3 anos a temperatura ambiente de 0 °Ca -40 °C. A temperatura excessiva encurtara
a vida util das baterias.

- Se apds 24 horas de carga a bateria ainda ndo funcionar, isso indica que a sua vida (til expirou. Substitua-o
imediatamente.

-Verifique as baterias a cada semestre
Acerca da fechadura eletronica:
-Nunca utilizar num ambiente com uma temperatura superior a 0°C~-40 °C, caso contrdrio, causara avarias.

-Utilize a nossa fechadura eletronica com suportes de instalacdo especiais. Se ndo estiver a utilizar a nossa
fechadura, certifique-se da qualidade da fechadura, caso contrdrio podera causar danos.

quip eléctricos e

Este simbolo, na etiqueta do aparelho, indica a conformidade deste produto com os regul lativos a residuos de
electrdnicos. 0 abandono no ambiente do equipamento ou a eliminagdo ilegal do equipamento é punivel por lei.
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A_CARACTERISTICAS DO PRODUTO sutomation

« Microcontrolo inteligente, fabricado com mdquinas de precisdo.

« Sistema inteligente de autoaprendizagem.

« Design de calha dupla e borracha, baixo ruido, abre e fecha suatvemente.

« Motor DC Brushless (sem escovas), longa vida iitil e alta poténcia.

« Bateria de Litio (UPS) incluida, em caso de falha de energia a porta continua a funcionar.

« Design especial de calha e pinga, para tornar o trabalho seguro.

« Vdrios terminais, funcionam com teclado de acesso, fotocélula, UPS, recetor, interruptor de fungdo, etc...

A _CARACTERISTICAS TECNICAS

TIPO DE FOLHA DA PORTA 1FOLHA ABERTURA SIMPLES | 2 FOLHAS ABERTURA DUPLAW
PESO FOLHA DA PORTA MAX 130KG MAX 2*120Kg W
LARGURA FOLHA DA PORTA (DW) DW=400-2000mm DW=400-1200mm W
VOLTAGEM AC90V-240V 50-60Hz W
VELOCIDADE DE ABERTURA 15-55¢m/s (ajustdvel) W
VELOCIDADE DE FECHO 15-55cm/s (ajustdvel) W
TEMPO DE ABERTURA 0-20seg (ajustdvel) W
FORCA ABERTURA MANUAL <40N <50N W
MOTOR DC24V 80W 2300rpm W
TEMPERATURA DE FUNCIONAMENTO -10°C~+70°C W
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2 MECHANISM COMPONENTS

momca
=

Controlador 2
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2 PROCESSO DE INSTALACAO

PREPARAC/O

INSTALAGAO DA ESTRUTURA PRINCIPAL

CABLAGEM DE ALIMENTAGAO

cnmssamscccnscsssssned)

\/
WW
\/
\/

L

INSTALAGAO DA PORTA AUTOMATICA

Montagem e instalacdo da parte frontal (estrutura)

(

Pendurar a/as folhas da porta

(

Conexdes Elétricas

(

Inspecao apds instalacao

(

Ajustes Operacionais

(

Inspecao de ajustes operacionais

(

Descricdo de Funcionamento a utilizador final

]
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A _ESQUEMA DE INSTALACAO sutomationll

=S

109mm >50mm

129.5mm 157.5mm

==t

20mm (14.5~24mm) L /
I

51.2mm

ALTURA DA PORTA (DH) + 30mm
ALTURA DA PORTA AUTOMATICA (DH)

Guia para vidro

3mm_ 25mm

U PT
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A A Calha deve estar nivelada

Sensor Interior

Controlador
de Porta Automdtica N

e

Sensor Exterior ‘
PT
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A_INSTALACAO DO SUPORTE movel’

Parafuso de ajuste

==

Dispositivo antiqueda —ef | |

Folha da porta T‘[ N ) Porca A \ Parafuso B

1. Desaperte a porca A do suporte

2. Utilize o parafuso de suspensdo (M8*20) e fixe a folha da porta na posicio adequada (consulte o esquema de
posicionamento).

3. Pendure a folha da porta no carril

4. Desaperte o parafuso B do gancho, mova a folha da porta para garantir um funcionamento suave e, em sequida, aperte
o parafuso B.

5. Volte a colocar o dispositivo antiqueda no gancho e aperte-o.
6. Ao pendurar a folha da porta no carril, instale o dispositivo antiqueda antes de ajustar a altura da folha da porta.

POSICIONAMENTO DOS SUPORTES DE SUSPENSAO

PORTA SEM MOLDURA / ABERTURA DUPLA PORTA SEM MOLDURA / ABERTURA UNICA
160 100 | 100 | 160 160 | 160

— [ — | | =
PORTA COM MOLDURA / ABERTURA DUPLA PORTA COM MOLDURA / ABERTURA UNICA
160 100 ; 100 160 160 | 160

— ] | | i

A Na instalagdo, o centro da polia do suporte deve estar totalmente paralelo a folha da porta. Caso
contrdrio, avida itil da polia serd reduzida.

PT
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2 INSTALACAO E REGULACAO DA FOLHA DA PORTA

[F D R W)
Parafuso de ajuste
=L
= =

Parafuso de fixagdo

1. Incline a folha da porta sobre o carril e, em sequida, certifique-se de que a folha da porta estd direita.
2. Desaperte os parafusos de fixagdo do suporte.

3. Ajuste a altura da folha pelo parafuso de ajuste Rode no sentido dos ponteiros do reldgio, a porta subird Rode no sentido
contrdrio aos ponteiros do reldgio, a porta descerd.

4, Aperte a porca que fixa o suporte.

5. Teste lentamente o movimento da folha da porta, aperte o parafuso apéds a confirmagdo de que a roda de suporte estd a
funcionar corretamente.

6. Confirme a resisténcia durante o funcionamento.

Se a folha da porta for dificil de mover, deve verificar os seguintes itens para resolver o problema
(1) 0 suporte estd montado verticalmente na folha
(2) Qualquer atrito entre o suporte e o carril.
(3) Qualquer atrito entre a folha da porta e a moldura (certifique-se de que aperta o parafuso)

2 INSTALACAO DOS BATENTES

L g
1.Desaperte o parafuso de montagem do batente U r

2.(ologue o batente dentro do carril
3.Descubra a posicéo aberta e fechada e confirme a posicéo dos batentes.

4.Fixe os batentes, apertando firmemente os parafusos.
x|
i
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A DETALHES DO TERMINAL DO AUTOMATISMO B otomarion
LEARNIG BUTTON
1 | +24v |10 ]| +24v |20/ ]| +24v ON g ..A TTIC
2 [ dlewo  |11Jdfeno |21 | eno HBH . H%lﬁ
3 e (120w |22 0w 23] 5/ @B st
PHOTO
4 || oursie |13|[_I| nsioe |23\ ceit A0SING OPENIG POWER
BUFFER BUFFER
DISTANCE  DISTANCE
5 Clee+ 140 [ +12v (24 ]| +20v 30 % 31 %%
6 ge- |15 J[eno  |25/| enp oSG —
16|[_J| msioe {26/ K9 o SPEED SPEED
7 Clws 17| msme 270 a0 32| 5| 3365
8 B UPS+ 18@ GND 28|Z| [8'@'{ BS%FEFEEDR ?rhﬁ'é
9 /W& [19Df +aev  [29) BB 3 35
BRUSHLESS DOOR N\ % %E
DTC MIN\— MAX
1424V 10 +24V 20 +24V BOTOES
2 GND 11 GND 21 GND A Botio Aprendizagem
3 (OM 12 COM 22 COM B Botio TESTE
4 SENSOREXTERNO 13 SENSORINTERIOR 23 PHOTOCELULA
5 FECHADURAELETRICA+ 14 +12V 24 124V
6 FECHADURAELETRICA- 15 GND 25 GND
7 UPS- 16 SENSORINTERIOR 26 SO SAIDA
8 UPS+ 17 SENSORINTERIOR 27 ABERURA PARCIAL
9 INTERTRAVAMENTO 18 GND 28 FECHOTOTAL
19 424V 29 ABERURATOTAL

INTERRUPTORES DE BOTAQ /i max INTERRUPTORES DIP

30 DISTANCIA DO BUFFER AO FECHAR Rodar o sentido anti-hordrio reduzird 1 pJp ESQUERDA / DIREITA
adistdncia do buffer de fecho, enquanto no sentido hordrio aumentard a distancia. BAINO - ESQUERDA

31 DISTANCIA DO BUFFER AO ABRIR Rodar no sentido anti-hordrio reduzird a
distdncia do buffer aberto, enquanto que no sentido hordrio aumentard a  CIMA - DIREITA
2 DIPFECHO

distdncia.
32 VELOCIDADE DE FECHO Rodar no sentido anti-hordrio reduzird a velocidade . -
BAIXO - Fecho através de sinal
CIMA - Fecho Automatico de todas as vezes

defecho, enquanto que no sentido hordrio aumentard a velocidade.

3? VEL%CI DADE DIE AdB I(EIRTdU Rﬁ Rodar no sentido contrdrio ao gos onteiros do

reldgio reduzird a velocidade de abertura, enquanto que no sentido dos ponteiros

do reldgio aumentard a velocidade. 3 DIP OPERA anAl .

34 VELOCIDADE DO BUFFER Rodar no sentido contrdrio ao dos ponteiros do _ BAIKO - Operaco de alternandia (abertura ativa e fecho ativo)
CIMA - Operacao normal (abertura ativa e fecho automdtico)

reldgio reduzird a velocidade do buffer, enquanto que no sentido dos ponteiros do
relégio aumentard a velocidade.

34 TEMPO DE ABERTURA (0~20seq) Rodar no sentido anti-hordrio reduzird
o0tempo de abertura, enquanto que no sentido hordrio aumentard o tempo. PT
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LUZES LED
C Indicador de estado Iy
D Indicador configuracdo remota (11
E Indicador de energia I

FEEDBACK DE INFORMACAO
Modo de configuracao da distancia de viagem - 1seg. on, 1seg. off
Modo normal - 3 seg. on -3 seg. off

Sobrecorrente - pisca uma vez rapidamente em dentro de 5 seg.

Erro Motor Hall_pisca 2 vezes continuamente dentro de 5 seg.
Bloqueio de Fecho da Porta_pisca 3 vezes continuamente dentro de 5 seg.

CONFIGURAGAO DA DISTANCIA DE CURSO

Desligue e reinicie o sistema, a porta fechara lentamente, o indicador LED da central estard ligado durante 1 segundo,

desligado durante 1 segundo.

Quando a central recebe o sinal de abertura, a porta abre e fecha uma vez para definir a distancia de deslocado. Apds a
configuragdo, o indicador fica ligado durante 3 segundos e desligado durante 3 sequndos, a porta esta no modo normal.

COLISAO (Fechar)

Quando a porta enconta um obstaculo, abre e feche 3 vezes, a porta ird parar na posicdo do obstaculo, remova o
obstdculo, apds a central receber o sinal de abertura, a porta ird abrir e fechar uma vez e retomar o funcionamento.

2 LIGACAO DO SENSOR EXTERIOR

0sensor deve ser instalado no centro da folha da porta. A altura mdxima de instalagdo do sensor é de 3 m.

| AAtengéa: todas as ligages devem ser feitas com a energia desligada. |

VERMELHO 1 1+24V
PRETO 2 e 2 GND
VERDE 3 3(0M

AMARELO 4 4 0UTSIDE

1=f=]|+24v |10 ]| +24v | +2av ON
2=f=]|ano  |11J| en0 [ eno E E E
3ef=1{com |12|J| com [ com 123
4 oursioe 13| msioe 23T 8T cuosme
DISTANCE
5 e 14| +12v | +2av 30
6 [Jjee- |15 eno [ eno
CLOSING
16/ wsioe ) 0% SPEED
7 80 ws  [1710| s [27]C7) ARy 32
8 [ 3fves+ 18] o ) BBk BUFFER
9 W& 9] waev  [29]C0) 68 =
BRUSHLESS DOOR O 34 @
DTC MIN\_/ MAX

2()

LEARNIG BUTTON

A
z[@)s

opENIG POWER

BUFFER
DISTANCE

31

OPENIG
PEE|

TATU.

CTD
STRTUS
[CTIE

OPEN
TIME

35

2 LIGACAO DO SENSOR INTERIOR COM FOTOCELULA

0 sensor deve ser instalado no centro da folha da porta.

A altura mdxima de instalagdo do sensor é de 3 m.

+24V

GND

Qi

24 30

GND

INSIDE

CLOSING
LOCK
OUTSIDE SPEED
PARTIAL
b 3

[ INSIDE
8 || ves+  [18|C] ano fotk BUFER
9 || NER  [19)C]] +2av o 3
BRUSHLESS DOOR IO\ 6%
DTC MIN MAX

LEARNIG BUTTON

C
A s

= @ [T 1D
g B STATUS
= [CTIE

OPENIG POWER

BUFFER
DISTANCE

31@

OPENIG
SPEED

33

OPEN
TIME

35@

VERMELHO 10424V
PRET) e 11 GND
(INZA 12COM
VERDE 13 INSIDE
AZUL 2200M
LARANJA 23 PHOTOCELL
EASY 09

| A Atengdo: todas as ligagoes devem ser feitas com a energia des/igada.l

www.moveautomation.pt
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A_LIGACAO DO CONTROLADOR DE PORTA AUTOMATICA

1 [dj+av  [10|[Jf+24v  [20|]| +24v ON LEARNIGB:"E‘:DC
2 Cjewo (11 J|ewo (21 evo EEH H%IED
3 |lom [1200|on 257w 123 E@B EE%IE
4 || oursioe [13] | msioe  [23]) 4™ QA0SING opENIG POWER
DISTANGE  DISTANCGE
241 1| +20v 30 31@
i 251 ]} auo CLOSING OPENIG
D L0CK SPEED SPEED
OUTSIDE
27/ ]| Bagnia 32 33
8 Ll BEIM gy
9 L0k 29HE=) Eoi " 35
\ Y BRUSHLESS DOOR 6\ 6% 69
DTC MIN\_/ MAX

VERMELHO D(+ e 24474V
PRETO D(- emm 25 GND
AZUL | e 28 FULL LOCK

VERDE 2 e 29 FULL OPEN / INSIDE SENSOR

A Atengdo: todas as
ligagdes devem ser feitas coma

AMARELO 3 27 PARTIAL OPEN energia desligada.
BRANCO 4 > 26 LOCK OUTSIDE / EXIT ONLY
2 _CONEXAO INTERLOCK
CONTROLLER 1 CONTROLLER 2
10w 1]+ [20T] 2w | ON LE%]B:TWN 10w 1]+ [20T]+2w | ON LG B:m"
2 @ e (11 @ GND 21 GND E E H ST 2 @ ao |11 @ GND 21 GND E E E EEIED
3 00low [1200lon (20w 023 E@B STATUS 3 00low [1200lon 20| 023 5@3 STATUS
. . [CTE
4 || oursioe |13 msioe [23|7| BT agsiNG opENIG POWER 4 || oursioe |13 msioe [23|7| BT ansiNG opENIG POWER
DSTANGE  DISTANCE
5 || e+ 30% 31@ 5 || ewe+
6 B QoSG OPENIG 6 FLE-
o SPEED SPEED
T ws g 2(d 33 7 ws
N 0 e d
BRUSHLESS DOOR 34 3 BRUSHLESS DOOR 6\ 34 3
DTC MIN\ MAX DTC MIN\_/ MAX
ACaution: all connections
should be conducted under the
power off.
2 _LIGACA0 DO UPS
0 controlador pode carregar a bateria sozinho quando a —
fonte de alimentado estd ligada. 15« [100]+0 20| 2w | on O=
2 O0aw MEew 21| 6w E E E SAe
3 E|on  [250|en  [22ET[ow 023 E@B STATUS
Atengdo: todas as 4 [T oursioe (13| msne (23|07 & CLOSING OPENIG POWER
Tigagdes devem ser feitas com a pLlie
energia desligada. 5 ] e 31
6 HLE- OPENIG
— SPEED
+ - + - 796 wes 33
8 uPs+ OPEN
Elmm [ 2
BII;%ICSHLESS DOOR 3

Ry
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2 INSTALACAO E LIGACAO DA FECHADURA ELETRICA

perno de blogueio

Suporte de instalagdo de Fechadura Elétrica

1.Conecte a Fechadura Elétrica ao
suporte.

2.Insira o suporte de instalagdo e
fechadura elétrica.

3.Ligue o suporte magnetico ao suporte.

4.Ajuste a posicdo da fechadura
eletrénica de modo a que a distdncia entre
a fechadura elétrica e o suporte
magnético seja de, no mdximo, 5 mm e,
em sequida, aperte.

Atencgdo: a posi¢do do cabide é a

‘ posi¢do quando a porta estd fechada

placa de blogueio ‘
. Diregdo da abertura da porta
<
TEARNIG BUTTON
Atengdo: todas as 1 D 8 10:" i ZOD w2 ON A C
ligagdgsdevgmserfeftascoma 2 D GND 11 |:|| GND 21 |:| GND E E H H%lﬁ D
energia desligada. 3 Tl com 20lon 2253 om 123 E@B H%IEE
4 [T oursioe 13T wsioe  [23]7| AT QA0SING oPENIG POWER
BUFFER BUFFER
DISTANCE DISTANCE
5] eer 14| vy 24|20 30 GB 31
6-J|ee- |15 J|ewo  |25[] a0 oG NG
16| 0| mse [26]C7] 0%k, spee0 SPEED
o o 7 | ves- |17\ D) msioe 27| BagtAL 32 33
OV BLACK F 8 s+ |18 Jfeno |28/ Stk R o
12VRED | @ 9 e 192w [29]50] 0 3 35
BRUSHLESS DOOR Io\ @
DTC MIN\_/ MAX
F . llGA(ﬁo DO TECLADO DE ACESSO
Quando ligar o teclado de acesso, tenha em atengdo os pdlos positivo e negativo.
1 (EJf+av 10| +24v |20/ | +2av ON utllij‘:m"
+12VC 20w 0w PO [BEB STATES D
GND 3 0on 1200w 2203 on 123 g@s :
oush |4 |C0) oursioe {13 T wsioe (23] cei s gprg POWER
| DISTANCE  DISTANCE
53 ELE+|—14'E|| wiv (24| +2av 30 31
6 | J)ee-“—15ET|eno  [25\J] eno o PG
16T msioe |26/ 1| 495K, SPEED SPEED
7 |[Efves- |17\ nsioe |27|]) BARTIAL 32 33
7_A~ i Atﬂ"(ﬁ?:_twdﬂf as 8 [fves+ |18 Jfewo  [28)| [tk BUFFER orel
lIgagoes devem ser feitas com a SPEED
eierggiadesligada, 9 IR 19 +aev 29“:' Gt 34 35
BRUSHLESS DOOR 6\
DTC MIN\_/ MAX

Ry
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A LIGACAO DO RECEPTOR autom ¥ gl
/ \ 1 || +2#v 10| +24v  |20|[]| +2av ON LEARNIGB:TTON C
2 e [11)TTjew0 21| eno EEH EIT%IED
SWTcH 3 1 d|com (12 com 2w 123 E@B EEIIJ:S'
4 || oursioe 13 wsioe [23]3) 4T CLOSING OPENIG POWERE
DISTANCE  DISTANCE
5 Clees 140 w2v |24C) 200 30 31
= 6 ee- 15 dfevo |25/ eno oS PG
(o
T 4P Connector '_'_ll-"|:| ors 171=]| msioe 271 E%H‘IAL 32@ 33
“EE [ - — 8=l |28 btk BUFFER OPEN
\ o255 | n!un P 19120 [29)] E SPEED TIME
W’ BRUSHLESS DOOR f(‘)\ 34 35 @
DTC MIN\_ MAX

VERDE 1
AMARELO 2

10 +24V
T1GND

PRETO 3 e 22 FULL LOCK
VERMELHQ 4 s 23 FUULL OPEN / INSIDE SENSOR

| A Atengdo: todas as ligagdes devem ser feitas com a energia desligada.

A _DESCRICAO DA OPERACAO

1.Ligue e o motor comegard a aprender sozinho. A porta abrird e fechard para encontrar a posicdo de abertura e fecho.

2.4s etdpas de funcionamento do mecanismo séo as sequintes:

SENSOR A

FUNCIoNAR > | ABRELENTAMENTE > | ABRE RAPIDO DESACELERA PARA
CONTINUA A ABRIR FECHA FECHA RAPIDO DESACELERA PARA
LENTAMENTE

Ry
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2 _RESOLUCAO DE PROBLEMAS

SINTOMAS CAUSAS ACOES SOLUCOES
As folhas da porta abrem | Velocidade abertura /fecho | Verifique velocidade de Ajuste a velocidade de
ou fecham de formando | definida demasiado lenta | abertura e fecho. abertura ou fecho.
suave Muita resisténcia quando | Any damager or loosen at | Fix the parts strongly.
ndo hd energia. hangers, floor guide or Fix the quide at the right
anti-drop device. position.
Fix the anti-drap device
Algum obstdculo na calha? | Limpe a calha.

As folhas da porta batem | 0 batente ndo estd fixo Verifique o batente. Ajuste a posicéo do

uma na outra ao fechar com forga. batente e fixe-o.
Avelocidade de fechoé | Verifique a velocidade de | Reduza a velocidade de
muito rdpida e a distancia | fecho e a distancia do fecho e aumente a
do buffer ao fechar é buffer ao fechar do distancia do buffer ao
muito pequena. automatismo. fechar.

Porta néo funciona Sem entrada de Verifique a energia de Ligue a energia.

alimentagdo. entrada externa.
Verifique o fusivel do Troque o fusivel.
interruptor de alimentagdo
A porta estd trancada. Verifique se a fechadura | Destranque a porta.
estd a funcionar ou néo.
Aligagdo entre o motor e o | Verifique as ligagoes Ligue-os firmemente.
controlador nédo é boa.
Inter-lock estd a funcionar | Verifique se funciona Aguarde que outra porta
como inter-lock ou ndo. | feche.

A porta néo fecha 0'sensor estd a funcionar | Verifique o sensor. Utilize um novo sensor.
Verifique se hd obstdculos | Limpe a drea de detegdo.
na drea de detegdo.

Verifique se o sensor estd | Fixe o sensor.

fixo de forma estdvel.
A fotocélula estd a Verifique se o receptor e o | Ajuste a posi¢do do
funcionar emissor estdo ao mesmo | receptor e do emissor ao

nivel ou ndo. mesmo nivel.

A superficie do receptor e | Limpe a superficie.

do emissor estd limpa?

Aligagéo é boa oundo? | Corrija as ligagdes.
Oteclado ou 0 comando | Verifique se os botdes Reinicie a fungdo.
estdo a funcionar. estdo sempre a abrir.

z
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2. Abrir manualmente porta

NAO DESLIZA

abre suavemente

\/

Verificar a alimentagdo de entrada

Sem problemas

—

2. Qualquer atrito entre a guia do piso e a parte
inferior da folha da porta.

3.Qualquer atrito entre a folha da porta e a moldura.
4.Qualquer atrito entre o cabide e o dispositivo
antiqueda, qualquer atrito entre o cabide e o carril.

’ automation
SINTOMAS CAUSAS ACOES SOLUCOES
Porta abre sozinh Erros no funcionamento | Verifique se existe obstrugdes| Afaste o obstdculo para
orta abre sozinha do sensor. na drea de detegdo. fora da drea de detegdo.
Verifique se existe alguma | Ndo instale a luz
luz fluorescente perto do | fluorescente perto do
sensor. sensor
Existe alguma mdquina de | Afaste a mdquina do
micro-ondas potentea | sensor.
funcionar perto do sensor?
LED(Verde) piscaa cada | Detecgdo de erro de Hall | Verifique a ligagdo do Ligue novamente ou
sequndo motor e 0 cavo. troque o motor.
LED(Verde) piscaa cada | Falha do motor Verifique a ligagdo do Ligue novamente ou
2 sequndos motor e o cabo. troque o motor.
LED(Verde) piscaa cada | Funcionamento Normal - -
3 segundos
Problema de hardware
1. Desligar 1. O cabide estd montado verticalmente na folha.

A alimentacao de entrada
tem um problema

1. Desligar todos os acessdrios
2. Ligar
3. Pressionar botdo de teste

Funciona

controlador.
2. verifique o motor

1. Verificar a ligagdo entre o motor e 0

Not working

\/

1. Verificar a ligagdo entre o motor e
0 controlador.
2. verifique o motor
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